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Anleitung zur Montage und Installation von Stabsensoren in Zylindern (EH, GB, GH, GT, RD4, RF, RH)

Der Stabsensor ist fiir die Positionsmessung des Kolbenhubs im
Hydraulikzylinder geeignet. Der Sensor verfiigt iiber ein Gewinde fiir
die Befestigung innerhalb des entsprechend praparierten Zylinders.
Zur Abdichtung dient ein O-Ring. Der druckfeste Sensorstab taucht
dazu in die aufgebohrte Kolbenstange ein.

Der Positionsmagnet des Sensors wird auf dem Kolbenboden oder in
einer flachen Vertiefung im Kolbenboden installiert. Um ein korrektes
Sensorausgangssignal zu gewéhrleisten, ist zwischen Positionsmagnet
und Eisenmetallteilen ein Mindestabstand einzuhalten. Der Mindest-
abstand zwischen der Magnetvorderseite und dem Verschlussdeckel
des Zylinders betrdgt 15 mm. Der Mindestabstand zwischen Magnet-
unterseite und Kolbenboden betrdgt 5 mm. Um eine gute Leistung zu
erzielen, empfehlen wir jedoch, einen Abstand von mindestens 8 mm
einzuhalten.

@ Fiir die Auswahl des geeigneten Magneten bitte den Abschnitt
~Magnetauswahl“ ab Seite 7 beachten.

Ringmagnet
Kolbenboden

Abstandhalter aus
eisenfreiem Material

8 mm empfohlen

Abb. 1: RH Stabmontage

Sensorstab und -flansch kdnnen dauerhaft im
Zylinder installiert bleiben.

Ringmagnet

Das aus Elektronikgehduse und Messelement bestehende Sensor-
modul kann durch Entfernen von zwei 2,5 mm Innensechskant-
schrauben mit M4 Gewinde leicht ausgewechselt werden.

Abb. 2: Installation des Fliissigkeitszylinders bei den Modellen RH, RF, GH
(nur mdglich bei Sensoren ohne optionale StoB3- und Schwingungsddampfung)

Alle MaBe in mm

Der Magnet wird in der Regel mit Befestigungselementen aus Nichtei-
senmetall (vom Kunden beizustellen) arretiert. Die Schrauben miissen
aus nichtmagnetischem Edelstahl oder Messing bestehen.

Bei Verwendung eines eisenhaltigen Sicherungsrings oder Halterings
zum Arretieren des Magnets in der Vertiefung, ist zwischen Sicher-
ungsring bzw. Haltering und Magnetvorderseite ein Abstandhalter aus
eisenfreiem Material vorzusehen.

Die Messwerte fiir Hydraulikdruck- und Kolbengeschwindigkeit werden
durch die GroBe der Bohrung durch Kolbenboden und -stange
bestimmt. Beim Modell EH mit einem Stabdurchmesser von 7 mm
betrdgt die empfohlene MindestgréBe dieser Bohrung 10 mm.

EH, GB, GH, GT, RD4, RH: Bei einem Stabdurchmesser von 10 mm,
sollte die Bohrung einen Durchmesser von mindestens 13 mm auf-
weisen. Bei einigen Anwendungen mit langen Sensorstében kann es
vorteilhaft sein, durch Montieren einer (vom Kunden beizustellenden)
Flihrungsbuchse (z. B. aus Fluorelastomer, Messing oder Bronze) dem
VerschleiB von Magnet und Sensorstab vorzubeugen.

Ubersicht empfohlener Bohrungsdurchmesser (Minimum)

10 mm EH (@ 7 mm)
13 mm EH (@ 10 mm), RH, GH, RD4, GB, GT
18 mm RF, RHJ, GBJ

Bei direkten Hubmessungen in Fliissigzylindern ist der fiir Hochdruck
geeignete Edelstahlstab des Sensors in einer Vertiefung in der Kolben-
stangenbaugruppe zu installieren (siehe Abbildung 1). Diese Montage-
methode gewdhrleistet Stabilitit und einen stdrungsfreien Betrieb. Das
Sensormodul kann ausgebaut werden, wahrend Flansch und Stab im
Zylinder verbleiben. Auf diese Weise ldsst sich das Sensormodul schnell
und einfach ohne Hydraulikdruckverlust austauschen.

1. Nicht-magnetisches Material 2. Magnetisches Material

SW 46
—=—  Anzugsmoment: ——
<50 Nm
>30
>15
min. 5 17
* I
Empfohlene || nicht-magnetischer

Hydraulikabdichtung Abstandhalter

Abb. 3: Minimum Montageabstand



Montageanleitung fiir Profilsensoren (GP, RP)

Bei den Profilsensoren Temposonics® RP und GP sind zwei grund- HINWEIS

legende Montagemethoden maglich: (iber seitliche Rillen mit Mon-

tageklammern (Artikelnr.: 400 802) oder eine Bodenrille zur Aufnahme 1. Zum Lieferumfang der Sensormodelle Temposonics® RP und

einer speziellen Mutter fiir T-Nuten (Artikelnr.: 401 602). Montageklam- GP gehdren zwei Montageklammern (Artikelnr.: 400 802) fiir

mern und T-Nut-Muttern kdnnen zur optimalen Befestigung des Sensormesslangen bis 1250 mm.

Sensors bei jeder speziellen Anwendung am Sensorprofil angeordnet 2. Bei Messlédngen iiber 1250 mm wird dariiber hinaus pro zusétzlicher

werden. 500 mm Messldnge jeweils eine weitere Montageklammer
X mitgeliefert.
@ Fiir die Auswahl des geeigneten Magneten bitte den Abschnitt 3. Wir empfehlen zur Befestigung der Montageklammern mit
~Magnetauswahl“ ab Seite 7 beachten. (vom Kunden beizustellenden) M5 Schrauben ein maximales

T-Nut-Mutter mit M5 Gewinde

Anzugsmoment von 5 Nm.
4. Fiir die T-Nut-Mutter (Artikelnr.: 401 602) sind ein Gewindebolzen
und eine M5 Mutter (vom Kunden beizustellen) erforderlich.

— T-Nut-Mutter mit M5 Gewinde

Montagek/ammer\

HH!II\/ M

(A

Bolzen und Mutter, M5 Gewinde ?ﬁEﬂE
(vom Kunden beizustellende) M5-Schraube

(vom Kunden beizustellen)

Abb. 4: T-Nut-Mutter (M5 Gewinde), Mutter fiir die Montage Abb. 5: Montageklammer und Schrauben

der Sensormodelle RP und GP

1D Technische Zeichnung Beschreibung
Montageklammer 4 Ligcher o8 Standard (304 Edelstahl)
400 802 538 N\ 2% o 0 Klammer fiir RP und GP
| [( 1 ; )] ]c,, Sensoren
2.1 | %0 i
68
Breite Montageklammer: 14,6
T-Nut-Mutter — T-Nut-Mutter mit M5 Gewinde Mutter (M5 Gewinde)

401 602

fiir RP und GP Sensoren

é\ Bolzen und Mutter, M5 Gewinde
(vom Kunden beizustellen)

Alle MaBe in mm




Montageanleitung fiir Profilsensoren (EL, EP, ER)

Die Montage der Sensormodelle Temposonics® EP und EL an der HINWEIS
Maschine erfolgt mittels zweier beweglicher Montageklammern. Die
Montageklammern werden in die seitlichen Rillen eingeschoben und 1. Zum Lieferumfang der Sensormodelle Temposonics® EL und
zur optimalen Befestigung des Sensors je nach Anwendung in gleichen EP gehdren zwei Montageklammern (Artikelnr.: 403 508) fiir
Absténden am Sensorprofil angeordnet. Sensormesslangen bis 1250 mm.

2. Bei Messldngen (iber 1250 mm wird pro zusétzlicher 500 mm
Das Sensorgehduse des Modells ER der E-Serie ist auf drei Seiten Messlénge jeweils eine weitere Montageklammer mitgeliefert.
mit Rillen fiir die Montageklammern zur flexiblen Ausrichtung des 3. Wir empfehlen zur Befestigung der Montageklammern mit
Sensor-Steckverbinders und des Anschlusskabels versehen. Der Stab (vom Kunden beizustellenden) M5 Schrauben ein maximales
wird am beweglichen Maschinenteil befestigt. Optional erhdltliche Anzugsmoment von 5 Nm.
Gelenkkopfe vereinfachen die Sensorinstallation und erleichtern die 4. ER: Die Montageklammern sind separat zu bestellen. Fiir Messlén-
Messung von Gelenkbewegungen. Der ER-Sensor kann — beispiels- gen bis 750 mm sind zwei Montageklammern (Artikelnr.: 403 508)
weise bei Schwingtiiren — mit Doppelgelenkkdpfen zwischen zwei erforderlich. GroBere Messlangen erfordern mindestens eine
voneinander unabhéngig beweglichen Punkten montiert werden. Bitte weitere Montageklammer.

beim Sensormodell ER beachten:
Bei Messldngen ab 750 mm darf die Hubstange nur bis zu 90 % des
maximalen Messhubs herausgezogen werden.

EP EL ER

@ Montageklammer
Montageklammer Montageklammer 73 € Artikelnr.: 403 508
Artikelnr.: 403 508 ™\ Artikelnr.: 403 508 \ i @ 1

@)

Montageklammer 4 Licher Sensormontage fiir EL, EP und
403 508 54\, e o 9 ER Sensoren
Hl 1 L H \
- (- D) =
2] | 50 :
68

Gelenkkopf ‘ 36,5 Optional mit AuBengewinde M6
254 210 bei Sensormodell ER

¢

Alle MaBe in mm



Magnetauswahl — Stabsensoren

Magnete sind separat zu bestellen

Ringmagnet 0D25,4 Material: PA-Ferrit RD4 GB EE Stab
400 533 0254 Gewicht: ca. 10 g RH GH EH
Betriebstemperatur: -40...+100 °C GT
i Flachenpressung: max. 40 N/mm?
I @135
Standard Ringmagnet Material: PA-Ferrit-GF20 RD4 GB EE Stab
201 542-2 032,38 Gewicht: ca. 14 ¢ RH GH EH
Betriebstemperatur: -40...+100 °C GT
0238 Flachenpressung: max. 40 N/mm?
0 13’5 Anzugsmoment fiir M4 Schrauben:
' max. 1 Nm
Magnet-Abstandhalter Material: nicht-eisenhaltig RD4 GB EE Stab
400 633 Gewicht: ca. 5 ¢ RH GH EH
Flachenpressung: 20 N/mm? GT
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben:
max. 1 Nm Zu nutzen mit Ringmagnet
Artikelnr.: 201 542-2
Ringmagnet 0D17,4 Material: PA-Neobind RD4 GH EE Stab
401 032 5174 | Gewicht: ca. 5 ¢ RH GT EH
\ Betriebstemperatur: -40...+100 °C
X - Flachenpressung: max. 20 N/mm?
. 0135 J  H79 pressung
GroBer Ringmagnet Material: PA-Ferrit-GF20, Verbund RD4 GH EE Stab
400 424 Gewicht: ca. 6 ¢ RF EH
Betriebstemperatur: -40...+100 °C RH
° Flachenpressung: 20 N/mm?
Ringmagnet Material: PA-Ferrit beschichtet RD4 GH EE Stab
402 316 Gewicht: ca. 13 g RF GT EH
Betriebstemperatur: -40...+100 °C RH
Flachenpressung: 20 N/mm?
GroBer Ringmagnet Material: PA-Ferrit RD4 Stab
401 468 Gewicht: ca. 17 ¢ RF
Betriebstemperatur: -40...+100 °C RH
Flachenpressung: 20 N/mm?
Handhabungsrichtlinien sind beim zusténdigen|
Anwendungsspezialisten erhéltlich
Ringmagnet 0D60 Material: Al CuMgPb, Magnete ver- RD4 Stab
MT0162 gossen; Gewicht: ca. 90 g RF
Betriebstemperatur: -40...+75 °C RH
Flachenpressung: 20 N/mm?
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben:
max. 1 Nm

<@ Empfohlenes Zubehor ist wie
folgt gekennzeichnet:

Alle MaBe in mm

A

HINWEISE

Gebrauchshinweise gibt der ,,MTS Applikations-Service“ unter der Rufnummer +49 2351-9587-0.
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Magnetauswahl — Stabsensoren

Magnete sind separat zu bestellen

U-Magnet 0D63,5 Material: PA-66-GF30, Magnete RD4 GH EE Stab
201 553 vergossen; Gewicht: ca. 26 g RF GT EH
Betriebstemperatur: -40...+75 °C RH
Flachenpressung: 20 N/mm?
95 | Anzugsmoment fir M4 Schrauben:
max. 1 Nm
GroBer Ringmagnet Material: PA-66-GF30, Magnetstifte RD4 GH EE Stab
201 554 vergossen; RF GT EH
Gewicht: ca. 35 ¢ RH
Betriebstemperatur: -40...+75 °C
Flachenpressung: 20 N/mm?
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben:
max. 1 Nm
Systemmagnet Material: Verbund-POM RD4 GH EE Stab
253 928 Gewicht: 14 g RH GT EH
l. _ | || Betriebstemperatur: -40...+75 °C
‘ ' =] | Flachenpressung: 20 N/mm?
|
Multipol-Magnet Material: Verbund-Neobond RD4 GH EE Stab
254 012 @20 ‘ Gewicht: 8,5 ¢ RH GT EH
Betriebstemperatur: -40...+75 °C
o $ 0 Flachenpressung: 20 N/mm?
2135 1 10,5
Magnetauswahl - Profilsensoren Magnete sind separat zu bestellen
Magnetschlitien S 43 14 Material: GFK, Magnet Hartferrit RP GP EL Profil
252182 .20, N\ Gewicht: ca. 35 g EP
! % Betriebstemperatur: -40...+75 °C
™ \ 7
S| g |
RN |
‘ M5
h 0
Magnetschlitten N, 43 24 Material: GFK, Magnet Hartferrit RP GP EL Profil
mit langerem P\ 20 Y Gewicht: ca. 35 ¢ EP
Kugellagerarm N\;i.g:‘ Betriebstemperatur: -40...+75 °C
252 183 3T 7
I3V \ !
: —M5
40
Magnetschlitten V 57 14 Material: GFK, Magnet Harferrit RP GP EL Profil
252 184 49 Gewicht: ca. 35 ¢ EP
—s, Betriebstemperatur: -40...+75 °C
@) N
& \
; \
40 M5

@ Empfohlenes Zubehor ist wie h

folgt gekennzeichnet:

Alle MaBe in mm

HINWEISE

Gebrauchshinweise gibt der ,,MTS Applikations-Service“ unter der Rufnummer +49 2351-9587-0.

8 |




Magnetauswahl - Profilsensoren

Magnete sind separat zu bestellen

Magnetschlitten G 2 152 Material: GFK, Magnet Hartferrit RP GP EL Profil
253 421 20 \ Gewicht: ca. 25 ¢ EP
% Betriebstemperatur: -40...+75 °C
)
< L s
40
Magnetschlitten P 45 Material: GFK, Magnet Hartferrit RP GP EL Profil
253 673 22 Gewicht: ca. 38 ¢ EP
= Betriebstemperatur: -40...+75 °C
™
SHl=
44

Magnetauswahl - Stab- und Profilsensoren

Magnete sind separat zu bestellen

max. 4 Nm

U-Magnet 0D33 Material: PA-Ferrit-GF20 RD4 GB EE Profil
251 416-2 Gewicht: ca. 11 ¢ RF GH EH Stab
Betriebstemperatur: -40...+100 °C RH GP EP
B Flachenpressung: max. 40 N/mm? RP GT
7.9 | Anzugsmoment fiir M4 Schrauben:
" | max. 1 Nm
Stabmagnet Material: Edelstahl-Platte RF GH EH Profil
251 298-2 Mit aufgeklebten Platten auf beiden RH GP EL Stab
28 Magnetseiten. Magnetinstallation RP EP
19 auf (vom Kunden beizustellender)
o 72;71—7; ] /g 4 Montageplatte oder ebener Flache am
Q | } | g Z beweglichen Maschinenteil.
‘ 7.4 Gewicht: ca. 22 ¢
 E— .
8+ 2 Abstand Sensorelement | Tachenpressung: 20 N/mm? Dieser Magnet kann bei einigen Anwendun-
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: gen die Leistungscharakteristik des Sensors
max. 1 Nm beeinflussen.
Blockmagnet L 043 33 Material: Hartferrit RF GP EH Profil
403 448 LN 198 Gewicht: ca. 20 g RH GH EL Stab
- . l:_J[‘@} ‘ :@}l- R Betriebstemperatur: -40...+75 °C RP EP
& f»‘ I—_i_l gl Anzugsmoment fiir M4 Schrauben:
; max. 1 Nm Dieser Magnet kann bei einigen Anwendun-
., 14 gen die Leistungscharakteristik des Sensors
8 + 2 Abstand Sensorelement beeinflussen.
U-Magnet 70 Material: AIMg4.5Mn, schwarz RF GH EH Profil
252 185 04,5+ L 55 eloxiert; Magnete vergossen RH GP EP Stab
mJ o T ol ) i Gewicht: ca. 125 ¢ RP
| : Sl > Betriebstemperatur: -40...+75 °C
" = o Flachenpressung: 20 N/mm?
3‘ < %) ETnBaulagetoleranz Sensorelement| Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: Dieser Magnet kann bei einigen Anwendun-

gen die Leistungscharakteristik des Sensors
beeinflussen.

@ Empfohlenes Zubehdr ist wie

folgt gekennzeichnet:

Alle MaBe in mm

A

HINWEISE

Gebrauchshinweise gibt der ,,MTS Applikations-Service“ unter der Rufnummer +49 2351-9587-0.
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Magnetauswahl - Fiillstand

Magnete sind separat zu bestellen

ID Technische Zeichnung Beschreibung Bauform
Stoppkragen Material: 304 SST RD4 GH EE Stab
560 777 Endanschlag fiir Schwimmer RH GT EH @10

(Artikelnr.: 251 447)
Gewicht: ca. 30 ¢

764" Inbusschliissel notwendig

Schwimmer
251 447

Material: Edelstahl
Gewicht: ca. 42 £3 g
Dichte: 720 kg/m3
Druck: max. 60 bar

RD4 GH EE Stab
RH GT EH

Dieser Schwimmer wird nur fiir Stabsensoren
bei Anwendungen mit Hydraulikflissigkeit
oder Wasser bendtigt.

Schwimmer 41 mm
200 938-2

Material: 1.4404 Edelstahl
Gewicht: 20+ 2 g

Dichte: 740 kg/m3

Druck: max. < 8 bar

RD4 GH EE Stab
RH GT EH

Dieser Schwimmer wird nur fiir Stabsensoren
bei Anwendungen mit Hydraulikflissigkeit
oder Wasser bendtigt.

Alle MaBe in mm

HINWEISE

Gebrauchshinweise gibt der ,,MTS Applikations-Service“ unter der Rufnummer +49 2351-9587-0.

[10]




Kabelkonfigurator
D | 7] @ Oer fompiee Bestlscnnss

besteht aus folgenden Teilen

DI | (20 zeichen)
()

a) Unternehmen

AITENEG b) Ausgang
Start/Stopp c) Stecker/Buchse
CAN d) Kabellange

- e) Kabeltyp

EtherCAT, Profinet
Profibus (D53)

Profibus (D63)

[~M=[===]=]=]=

000060

Stromversorgung
s
Ausgang Typ Stil Bestellnummer
M8
oD53,D54,D56 4 pol. Buchse  gerade | 3 ” 7 ” 0 ” 5 ” 0 ||Z|
M12
Qo= 3 pol. Stecker  gerade 5(6/0/]8]8 I
0053 3 pol. Buchse  gerade 5 6(0(8]8 E
@ o505 4 pol. Stecker  gerade 37052 z
0D34 °D34,D54 5pol. Buchse  gerade 3710167 z
0D34 0034,054 5 pol. Buchse  gewinkelt 3070167 E
(P I 5pol. Buchse  gewinkelt 37051 I
0053 5 pol. Stecker  gewinkelt 37051 E
Qo Qo 8 pol. Buchse  gewinkelt 370/ 6]09 Z
°D84 9D84 8 pol. Buchse  gewinkelt 3|71(016]9 E
M16
°D63 6 pol. Stecker  gewinkelt 3|/71(016] 2 I
0063 6 pol. Stecker ~ gerade 3|(71(014]2 z
Qoo @Qoso @osoose @oes 6 pol. Buchse  gerade 370423
Qoo Qoso @osovse @oes 6 pol. Buchse  gewinkelt 370460
9070 7 pol. Buchse  gerade 3171(016]) 2|4
°D7O 7 pol. Buchse  gewinkelt 5607179

e W

Schrittldnge gesamtldngenabhdngig, MaBeinheit cm

efkaery N HEEEEN

Ausgang Mantel Stil Bestellnummer

000 PVC grau 5(3|[o0fo0f3]2
o 0 0 e PUR orange 5| 3 0|52
000 PUR grau 5(3|[0f1]1]6
o Q G o Teflon® schwarz 5(3(01(1]2
(P It PUR violett 5(3(of1(o0f9
(P J54 PVC petroliviolett [ 5| 3 ([ 0([ 0| 4] 0
0 o PUR orange 5 3(0f0)[2)9
(E ) PUR griin 5(3|[0f1]2]5
e Stromkabel 5(3(0)1])o0f38

[11]



Kabhelsteckverbinder M8

1D Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen Anschluss
4 pol. Kabeldose, gerade Gehduse: Zink vernickelt RD4 D53
370504 ~ 43 Anschlussart: Léten 0,25 mm? RF D54
Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH D56
g Kabel-@: 3,5...5 mm RP

Kabelsteckverbinder M12 Typ A

ID Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen Anschluss
5 pol. Kabeldose, gerade Gehduse: GD-Zn, Ni/ IP67 RD4 EE D34
370 677 Anschlussart: Schraubanschluss; RF EH D54
max. 0,75 mm? RH EL D58
ﬂ Kontakteinsatz: CuZn RP EP
Kabel-@: 4...8 mm ER
5 pol. Kabeldose, gewinkelt Gehduse: GD-Zn, Ni/ IP67 RD4 EE D34
370678 Anschlussart: Schraubanschluss; RF EH D54
max. 0,75 mm? RH EL
Kontakteinsatz: CuZn RP EP
Kabel-@: 5...8 mm ER
5 pol. Stecker, gerade Gehause: GD-Zn, Ni/ IP67 EH D34
561 665 1 Anschlussart: Schraubanschluss; EL
5 &/ | max. 0,75 mm? EP
= ! Kontakteinsatz: Cuzn
Kabel-@: 4...8 mm
8 pol. Kabeldose, gerade Gehéuse: GD-ZnAL / IP67 EH D84
370 694 ~ 60 Anschlussart: Schraubanschluss; EL
- 0,75 mm? EP
& X Kontakteinsatz: CuZn ER
Sz Kabel-@: 4...9 mm
8 pol. Kabeldose, Gehduse: GD-ZnAL / IP67 EH D84
370699 Anschlussart: Schraubanschluss; EL
max. 0,5 mm? EP
Kontakteinsatz: CuZn ER

Kabel-@: 6...8 mm

Alle MaBe in mm

|12




Kabelsteckverbhinder M12 Typ B

1D Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen LUNA (TR
5 pol. Kabeldose, gewinkelt ~ 56 Gehduse: Zink vernickelt RD4 D53
370 514 e - Anschlussart: Schraubanschluss; RF
=1 © | 0,75 mm? Al
3; e — b Kontakteinsatz: Buchsen (Ag)
: (D53) Anschlussarten
_— Kabel-@: 6...8 mm
319,6
5 pol. Stecker, gewinkelt ~ 56 Gehause: Zink vernickelt RD4 D53
370515 Anschlussart; Schraubanschluss; RF
o == U= Kontakteinsatz: Buchsen (Ag)
il ‘T ? (D53) Anschlussarten
Il m Kabel-@: 6...8 mm
i 9196
5 pol. Stecker, gerade Anzahl Kontakte: 3 Pins RD4 D53
560 884 Gehause: Zink vernickelt RF
0 Anschlussart: Schneidklemmtechnik E:j
g Kontakteinsatz: Buchsen (Ag)
- (D53) Anschlussarten
Ader: 0,34 mm* (AWG22) Kabel 530 109 empfohlen
Kabel-@: 7...8,8 mm
5 pol. Kabeldose, gerade Anzahl Kontakte: 3 Pins RD4 D53
560 885 ) Gehéuse: Zink vernickelt RF
i Anschlussart: Schneidklemmtechnik EE
1SY Kontakteinsatz: Buchsen (Ag)

(D53) Anschlussarten
Ader: 0,34 mm? (AWG22)
Kabel-@:7...8,8 mm

Kabel 530 109 empfohlen

Kabelsteckverbinder M12 Typ D

1D Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen Anschluss
4 pol. Stecker, gerade Gehause: Zink vernickelt RD4 D56
370523 ~52 Anschlussart: Schneidklemmtechnik | RF D58
o = _ Ader: AWG24- AWG22 RH
o & | Kabel-@: 5,5...7,2 mm RP
&7 = 7
SW 17 SW 13 Kabel 530 125 empfohlen

Zubehor fiir Kabelsteckverbinder M12

ID Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen Anschluss
Endkappe Zum VerschlieBen von Geratebuchsen | RD4 D53
370537 . RF D56

* © RH D58

= = RP

16

Alle MaBe in mm
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Kabelsteckverbinder M16

6 pol. Kabeldose, gerade Gehduse: Zink vernickelt RD4 | GB D60
370 423 ~605 Anschlussart: Léten RF | GH D62
__ Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH GP D63
m 2 Kabelklemme: PG9 RP | GT
- = SRR Kabel-0: 6...8 mm
6 pol. Stecker, gerade Gehéuse: Zink vernickelt RD4 D63
370 427 Anschlussart: Loten RF
Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH
®© Kabelklemme: PG9 RP
S Kabel-@: 6...8 mm
6 pol. Kabeldose, gewinkelt ~ 54 Gehause: Zink vernickelt RD4 | GB D60
370 460 ‘ Anschlussart: Léten RF GH D62
Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH GP D63
Kabel-@: 6...8 mm RP GT
6 pol. Stecker, gewinkelt Gehduse: Zink vernickelt RD4 D63
370 621 Anschlussart: Léten RF
=3 Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH
o = Kabel-@: 6...8 mm RP
20,5
7 pol. Kabeldose, gerade Gehduse: Zink vernickelt RD4 | GB D70
370 624 Anschlussart: Léten RF
Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH
Kabelklemme: PG9 RP
mm Kabel-@: 6...8 mm
7 pol. Kabeldose, gewinkelt ~ 54 Gehause: Zink vernickelt RD4 |GB D70
560 779 P Anschlussart: Léten RF
= ﬂz[ - Fi’ Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH
8 = | 1= Kabel-0: 6...8 mm RP
|
0205
Metallschutzkappe fiir M16  S— Material: vernickeltes Messing RD4 | GB D60
Stecker = RF | GH D62
403 290 ' S~ M16x 0,75 RH GP D63
RP D70

\
j,i
ca. 60

Alle MaBe in mm
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ID Beschreibung Eigenschaften Ausgénge
Kabel Abmessungen: 3 x 2 x 0,14 mm? Standard Analog
530 032 Kabel-@: 6 mm Start/Stopp
/’ Material: PVC-Ummantelung; grau SSI
i Betriebstemperatur: -10...+80 °C
— Paarweise verdrillt, geschirmt
Kabel Abmessungen: 3 x 2 x 0,25 mm? Halogenfrei Analog
530 052 Kabel-@: 6,4 mm Olbestandig Start/Stopp
Material: PUR-Ummantelung; orange Schleppkettenféhig CAN
Betriebstemperatur: -30...+80 °C SSI
Paarweise verdrillt, geschirmt
Kabel Abmessungen: 4 x 2 x 0,25 mm? Langswasserdicht Analog
530116 Kabel-@: 8 mm Halogenfrei Start/Stopp
- Material: PUR-Ummantelung; grau Flexibel SSI
% Betriebstemperatur: -30...+90 °C
g Paarweise verdrillt, geschirmt
Kabel Abmessungen: 4 x 2 x 0,25 mm? GroBer Temperaturbereich Analog
530 112 Kabel-@: 7,6 mm Chemische Bestandigkeit Start/Stopp
Material: Teflon®-Ummantelung; schwarz CAN
Betriebstemperatur: -100...+180 °C SSI
Paarweise verdrillt, geschirmt
Kabel Abmessungen: 7 x 0,14 mm? Zusétzlicher EMV-Schutz CAN
530 029 Kabel-@: 6,5 mm SSI
/ Material: TMPU-Ummantelung; orange
-% Betriebstemperatur: -20...+70 °C
Kabel Abmessungen: 1 x 2 x 0,65 mm? Hybridkabel: Profibus mit Stromver- Profibus
530 040 3x1x0,75 mm? sorgung
- Kabel-@: 8 mm
e Material: PVC-Ummantelung; petrol
N Betriebstemperatur: -30...+80 °C
Kabel Abmessungen: 1 x 2 x 0,64 mm2(AWG24) | Hochflexibel Profibus
530 109 Kabel-@: 8 mm
Material: PUR-Ummantelung; violett
- < Betriebstemperatur: -30...+70 °C
Kabel Abmessungen: 2 x 2 x 0,75 mm? Hochflexibel EtherCAT
530 125 (AWG22/7) Ethernet/IP
Kabel-@: 6,5 mm; 4 Adern + Abschirmung Profinet
Material: PUR-Ummantelung; griin
Betriebstemperatur: -40...+70 °C
Paarweise verdrillt, geschirmt
Kabel Abmessungen: 3 x 0,34 mm? Flexibel Stromversorgung
530108 Kabel-@: 4,9 mm; 3 Adern + Abschirmung

-<

Material: PVC-Ummantelung; grau
Betriebstemperatur: -30...+80° C
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Buskabhel mit Steckverbindern

ID Beschreibung Bauformen Anschluss
Industrielles Ethernet Kabel Steckertyp: zwei Stecker, 4 Kontakte (M12) RD4 D56
(Cat 5e Es) d-kodiert Kabelummantelung: PUR Kabelummantelung; griin RF D58
530 064 Betriebstemperatur: -40...+70 °C RH
Kabelldnge: 5 m RP
Industrielles Ethernet Kabel Steckertyp: RJ45 Stecker, 4 pol. (M12) RD4 D56
(Cat 5e Es) d-kodiert Kabelummantelung: PUR Kabelummantelung; griin RF D58
530 065 Betriebstemperatur: -40...+70 °C RH
Kabelldnge: 5 m RP
Kabel mit RJ45-Stecker zum komfortablen Anschluss des Sensors an einen
PC fiir Setup und Programmierung, nicht zu empfehlen fiir die Installation in
Werkhallen.
Stromkabel Steckverbinder
ID Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen Anschluss
Stromkabel, 4 Kontakte (M8), Leiterquerschnitt: 4 x 0,25 mm? RD4 D53
offene Enden /,“ﬂg %1 geschirmt RF D54
5m: 530 066 o Kabelummantelung: PUR; grau RH D56
10 m: 530 096 @10 /‘ Max. Kabel-@: 8 mm RP
15 m: 530 093 32,5

/

Alle MaBe in mm
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Kabelsets und Adapterkabel

M12 Kabeldose, 715 M12 x 1 Schutzart: IP67 RD4 EE D34
5 pol. gerade Kabel: geschirmt, RF EH D58
370 673 offene Enden RH EL
455 Kabelldnge: 5 m RP EP
0122 / ER
7116 74
M12 Kabeldose, Schutzart: IP67 EE D34
5 pol. gewinkelt ; Kabel: geschirmt, EH
370 675 offene Enden EL
Kabelldnge: 5 m EP
ER
M12 Kabeldose, Kabeldose 8 Pin (M12) pas- EH D84
8 pol. gerade send zum Geratestecker D84 EL
370 674 Schutzart: IP67 EP
Kabel: geschirmt, ER
offene Enden
Kabelldnge: 5 m
M12 Kabeldose, 26,5 Schutzart: P67 EH D84
8 pol. gewinkelt B15 : Kabel: geschirmt, EL
370676 M2 x 1 offene Enden EP
12 /315 Kabelldnge: 5 m ER
0887
2116
5 pol. Kabeldose zu 6 pol. D60 Stecker E-Serie Umriistung mit EP D34
254 206 300 6 pol. D60 Stecker. ER
Ausgang: Spannung
‘- — ———==ry 1t Kabellange: 300 mm
1T
5 pol. Kabeldose zu 6 pol. D60 Stecker E-Serie Umriistung mit EP D34
254 270 300 6 pol. D60 Stecker. ER
Ausgang: Strom
— —— - — 1t Kabellange: 300 mm
1T
8 pol. Kabeldose zu 6 pol. D60 Stecker E-Serie Umriistung mit EP D84
254 207 300 6 pol. D60 Stecker. ER
Ausgang: Start/Stopp
— — ——ry e 0s Kabelldnge: 300 mm
1T

Alle MaBe in mm
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Anschluss-Zubehor

ID Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen Anschluss
5 pol. Profibus T-Kabeldose, M12, 70 Gehduse: Zink vernickelt RD4 D53
b-kodiert 40 r9 Anschlussart: Léten RF
560 887 Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RH
Installation: im Feld installierbar, RP
D MU — (D53) Anschlussarten
o |=
N
219
5 pol. Profibus Abschlussstecker, Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RD4 D53
M12 b-kodiert RF
560 888 43 RH
‘ RP
o [KUUH
= [l
6 pol. Profibus Abschlussstecker, Gehduse: Zink vernickelt RD4 D63
M12 Kontakteinsatz: Buchsen (Ag) RF
370620 RH
RP
Profibus Filterbox Anwendung: RD4 D63
252 916 1 2% Die Box dient zum EMV-konformen RF
~130 == Einspeisen der Versorgungsspan- RH
nung in das Profibus-DP Hybrid- RP
8 Kabel
=) @ 2
—i . 5 — ¥
80 57,5
5 pol. CANopen T-Verhinder, M12 Selbstsichernde Uberwurfmutter RD4 EH D34
370 691 2 x Anschlussdose RF EL
1 x Anschlussstecker RH EP
RP
geschirmt
5 pol. CANopen Abschlussstecker, Gehduse: PUR RD4 EH D34
M12 Kontakteinsatz: Au RF EL
RH EP
370700 “ T ) RP
i A || " I - _
£ = W]

Alle MaBe in mm
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Optionale Installations-Hardware

0-Ring Material: Fluoroelastomer 75 + 5 Durometer RH GH EH
401133 Anwendung: Flanschtyp M
|
@ 15,3
O ‘ g 212 Bji
0-Ring Material: Fluoroelastomer 75 + 5 Durometer RH GH EH
560 315 Anwendung: Flanschtypen T und S
<:::::> gwA‘iED
922 B
0-Ring Material: Fluoroelastomer 75 + 5 Durometer GB
560 853 Anwendung: Gehdusemodell GB-F
[
215 O
O | &2. -
[
0-Ring Material: Nitrilkautschuk RD4
560 705 Anwendung: RD4-S Flansch
|
@219 O
0260
Stiitzring Material: PTFE + 60 % Bronze GB
561115 Anwendung: Gehausemodell GB-F
Stiitzring Material: Polymyte, 90 Durometer RD4
560 629 Anwendung: RD4-S Flansch

Alle MaBe in mm
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Optionale Installations-Hardware

ID Technische Zeichnung Beschreibung Bauformen
Sechskantmutter M18 Typ: M18 x 1,5 Gewinde RH GH |EH
500 018 87 | Material: Stahl, 2 verzinkt
M18 x 1,5 Anwendung: Flanschtyp M

5 /\

=

w
Sechskantmutter 3/4" Typ: 3/4"-16 UNF RH GH |EH
500015 %16 UNF 11 | Material: verzinkt mit Nyloneinsatz

= Anwendung: Flanschtypen T und S

N

=

w
Befestigungslasche Material: Messing, nicht-magnetisch RH GH EH
561 481 Anwendung: zur Sensorstab-Befestigung bei U-Magnet

Alle MaBe in mm
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Optionale Installations-Hardware

1]

RF-Profil
HFP [L&nge mm: XXXXX] M

Beschreibung Bauform

Profil mit Flansch fiir Temposonics® RF max. 20.000 mm Lange. RF
Schutzklasse: 1P30

Siehe “Produkt-Information RF-Profil”
(Dokumentennummer.: 551 442) fiir weitere Informationen

Technische Zeichnung

Basis-Profil
Einmal pro Lieferung

49 61 Messldnge 100....2000 107

=,

[e]

L

—

47

Verlangerungs-Profil
0...9 Stiick, abhéngig von bestellter Messlénge

N

2000

30,3
25

50

68
ID Beschreibung Bauform
RF druckfestes Rohr Druckfestes Rohr OD 12,7 mm, 350 bar (700 bar Spitze) RF
HD [L&nge mm: XXXX] M mit Flansch fiir Temposonics® RF M18 x 1,5.

max. 7500 mm Lange
Siehe “R-Serie Katalog”
(Dokumentennummer.: 551 303) fir weitere Informationen

Technische Zeichnung

51 ) Messldnge ) 107
10 Nullzone Dampfungszone
M18 x 1,5 - Positionsmagnet | _ A
[ [
] 11
[ [ | 12,7 0.D.
[ [ 9,4 1.D.
(| [
[ [
25 L—dJ L—dJ
Flansch
SW 46

Material: Edelstahl 1.403 / AISI 304

Alle MaBe in mm

|21



Programmier-Werkzeuge

Analoger Handprogrammer — G-Serie Programmierung fiir analoge G-Serie Sensoren GP
GH
253 853 -
Analoger Handprogrammer — R-Serie Zum Einstellen von Messlange und Messrichtung iiber ein einfach anzuwendendes | RD4
253124 Teach-In-Verfahren. Fiir den ersten Ausgang. EE
RP
Analoger Einbau-Programmierer — R-Serie | Zum Befestigen auf DIN-Standardschienen 35 mm. Dieser Programmierer ist fiir RD4
253 408 die dauerhafte Schaltschrankmontage geeignet und verfiigt iiber einen Programm-/ ElF-I
"”"’*’ - Betriebsschalter. Fiir den ersten Ausgang. RP
}r; : L= TIN
0 ) »'!.W){
._% « B
el
Programmier-Kit — G-/R-Serie Das Kit beinhaltet: Schnittstellenwandler, Stromversorgung, Setup-Software und RD4 GH
R-Analog: 253 134-1 Kabel, sowie Software zum Programmieren von Sensoren der Serien G und R E; g?
R-SSI. 253 135-1 RP
G-Analog: 253 145-1
G-Digital: 253 146-1
CANopen Addressiergerat CANopen Adressiergerdt zum Einstellen der Knotenadresse an Temposonics® RD4
Gerader Stecker: 252 382-D62 Sensoren mit CANopen Schnittstelle. Normalerweise wird die Knotenadresse dieser E;
Gewinkelter Stecker: 252 382-D62A Sensoren {ber den CAN Bus mit Hilfe des LMT-Service eingestellt. RP
Wenn Master-Systeme diesen Standarddienst nicht anbieten oder sie an der
Kundenanlage nicht verfiighar sind, kann dieses Bedientool verwendet werden. Der
Programmer wird mit 24 VDC betrieben, die an den Sensor angeschlossen werden.
Profibus Profibus Adressiergerét zum Einstellen der Slaveadresse an Temposonics® Posi- RD4
Knotenadress-Programmer-Kit — R-Serie tionssensoren mit Profibus-DP Schnittstelle. Normalerweise wird die Slave-Adresse Elfl
280 640 | dieser Sensoren Uber den Profibus mit Hilfe von SetSlave-Adress eingestellt. Wenn | rp

Master Systeme diesen Standarddienst nicht anbieten oder er an der Kundenanlage
nicht verfligbar ist, kann dieses Bedientool verwendet werden. Die Versorgung von
Programmer und Sensor erfolgt iiber das im Kit enthaltene Netzteil.

|22




Programmier-Werkzeuge

Profibus Master Simulator — R-Serie Der Master Simulator wird zur Uberpriifung der Sensorfunktionen und zum Andern | RD4
401 727 der Slaveadresse verwendet. Die Magnetposition und Diagnose-Daten werden EEI

ausgelesen. RP

Adapterkabel bitte separat bestellen:
D53: 252 383; D63: 401 726

SSI Display 6 Stellen Gehéuse: 96 x 48 x 141 mm RD4 EH
[X 345 Ausschnitt: 91 x 44 mm Elfl EL
EP
RP ER
Linearitatsdiagramm — R-Serie DIN A4 Ausdruck mit Sensordaten und grafischen Linearitétsverlauf des Sensors. RD4
625 096 ‘ A

I T O I | Der dargestellte Verlauf kann zur Auswahl eines besonders linearen Segments
[ 1 | | benutzt werden oder zur abschnittsweisen Linearitatskorrektur.
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